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Introduccién

Dentro de las facilidades con que se countaran para la ensefanza e
investigacidn en la carrera de tngenieria Muclesr del instituto Balsei-
ro ,s5& cuenta con el reactor de experimentacion kA-6, actualmente en

construccién.
Entre otros usos, ¢l reactor sera usado para ensehanza e investiga-

cion dﬁ% sistemas de control clasicos y modernos y experimentose.

A los efectos de poder cummplir con e¢stas tareas se realizdé un estu-
dioc de las caracteristidas que cebe reunir un sistema de procesamiento
"on line" para poder satistacer simultancamente las necesidades de cone
trol y adquisicidn de datos experimentaluis.

Ademas, debido a la neccsidad de realizar caiculo interactivo
. principalmente ,en diserio de reactores, se¢ ahalizo la posibilidad, que
cuando exista capacidad disponible de maquina pucda el sistema desarro-

ilar esta tarea.

Principales tareas a realizar por ¢l gistema
Control de reactores
Se devera poseer un profunco conocimiento de
esta importante materia.
Es de desear que se€ puedd realizar tanto controel clasico como cori-
trol multivariable, ademes se debe podor trabaisy con el ruildo inherente
al tuncionamiento d¢ 108 recctores y poder asi lwpliementar sistemas esto-

casticos de control
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Adquisicién de Datos
Simultaneamente con la tarea descripta en el

punto anterior- se debe poder realizar la adquisicidén de datos de los
experimentos que se esten realizando en el reactor.

Este reactor tendra 5 bloques de extraccidén mas una columna tér-
mica mas loop de irradiacion.

Esto hace que se deba asegurar la adqhisicién de datos de varios
éxperimentoa simultaneos(se tomo como numero mlniho cuatro) para los

cuales se deben asegurar las facilidades correspondientes.

Calculo
Es necesario, para las distintas tareas de calculo numé-
rico de los expertos, profesores y alumnos de Ingenieria Nuclear,dis-
poner de una suficiente capacidad de calculo disponible cosa que ac-

tualmente el CAB no posee.

Descripcidén del sistema
Por ello y a los efectos de poder cum~
plir adecuadamente con estas tareas se decidio elegir un sistema ba-~
sado en una minicomputadora de 32 bits de longitud dé palabra, con un
minimo de 256 Kbytes de memoria direccionables directamente.

Esto permite cargar la mayoria de los programas que necesiten serx
ejecutados en tiempo real sin necesidad de recurrir a esquemas de in-
tercambio,en tiempo real, entre memoria y un periférico rapido como
ser un disco de cabeza fijs, con la consiguiente simplificaciodn.

Ademas, esto permite, usar unicamente un disco de cabeza movil
de gran capacidad y que se encuentre disponible paraig; adquisicién
Y almacenamiento de los datos provenientes de los egperi-entos sen
casi su totalidad.

Con esta longitud de palabra se dispondra de la necesaria pre~
sicion para que, sin recurrir a tiempos de ejecucioén prohibit;gd%;
se puedan realizar esquemas elaborados de control "om, line"
calculo y disefio interactivo.

En los esquemas adjuntos se pueden observar:

1) Un esquema funcional en donde se aprecian las dis?intas ta~-
reas y perifericos correspondientes. S

L
Fl sistema a sido disefiado a los efectos de lograr un minimo de

superposicion entre las distintas funciones.
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En la segunda figura se puede apreciar un esquema tipo para un
sistema como el propuesto.

Es de hacer notai que, ademas de los periféricos normales en es-
te tipo de instalaciones, se dispondran de una serie de conversores
analdgicos/digitales(A/D) y digitales analdglcos(D/A) todos ellos
controlados por un nicrdprocesador Y un reloj de tiempo real.

Ademas habran un cierto numero de conversores D/D{(digitales/di-
gitales).

Para poder realizar disefio interactivo se utilizara una terminal
grafica con la posibilidad de enviar su salida airectamente a un plo=-
tter electrostatico.

Este plotter cumplira tambien las funciones de posibilitar una

salida grafica del sistema trabajando "on line".
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