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AVALISIS DEL LAZO DE CCONTROL GLOBAL DEL REACTOR

GENERALIDADES:

Se he realizado la simulacidn del comportamientd dind-
mico del lazo de control global del reactor, basado en las reglas
de control del RRS (REACTOR REGULATING SYSTZM) en la rutina de de=-
manda de potencia, mediante una simulacidn puntual del reactor con

© grupos de neutrones retardados.

En la figura 1 puede verse un diagrama en bloqu‘és

del sistema, objeto de estudio.

EL propésito de esta simulacidn fue tratar de deter-

minars:
a) TLos efectos que tiene sobre el control global y su esta-—
‘bilidad el empleo de combustible fresco 0 en equilibrio

de acuerdo a los valores de f3 y A establecidos pa-

ra czda caso. .
Ratlim
b) Tos efectos de limitar APS a 2 Kc
haciendo . PDLOG = PDLOG + A Ps

en lLugar de las especificaciones de RRS REVISION CERO

c) Analizar la influencia de la dindmica de las barras de

control zonal liquido sobre el lazo de resulacidn.



d) La resnuesta del sistema coa evoluciones en la zona des

baja note.cia nominal,

APECTO DE LOY VALORES DE Zia3 CONSTARTES NEUTAONICAS = EL CAZC
2% EETABILIDAD

>e realizaron dos ensayos con los valores de /31‘ y
sue se lndican en la si-uiente tabla

/3 Al

FRT3CO EQUIGIBRIO FRZZCO L UILIBRIO

1| 0.000385 | 0.000295 | 0,000733 [ {.000612

[AD)

¢.001526 0.001165 0.03173 ¢.03155

31 9.001385 0,0C1033 0.1172 ¢.1218

41 6.003285 | 0.002350 | 0.3128 0e3175

51 0.001049 0.000780 | 1.402 1.389

6] 0.000240 | 0.,000197 3.912 3.784

sk la figura 2 nuede verse el efecto gue tienen los difereantes
valores sobre el flujo neutronlco, pvara una evolucidn entre el
£ 0% y el 10075 3e la "otencia Wominal,

Lste efecto se hace mas notable en le funcidn ELROR
t2l como se indica en la figura 3.

De auabas curvas nodemos concluir que el combustible

fresco sresentaria un nequeiio incremento de overshoot sobre el
combustible en equilibrio, el cuil seria des»reciable.

EFECTCS DE LA VARLAJuJ Xc COMO ELEMENTO DE LINITACION =Y ApPg

Graticameos ea la figura 4 una evolucidn entre el 1% y
el 10% de 1= Potencia dominzl con T = 100 seg.

Ai

T [



3.-

En este sistema observaxmos una oscilacidn en el cdlculo de
PDLOG, debido a gue dicho sistema se hace inestable en la ecuacidn.
2 DLO

POLOG (i + 1) = PILOG (i) + Ke A?s
cuando Kc = 4
La forma de eliminar este oscilacidn es limitar APS a

KcA-PD e incrementer PDLOG en APS.

. ) ¢ -
El efecto de esta correccidn se observa tumbién en lm
figzura 4.

Y 4
4 este cambio se le debe acoplar ademfs, una correccidn
en
P
A S

RATED = ?;E"

APS
enn vez de ' RATED = =—— Kc
AT

En la figura 5 podencs observar el comportamiento diferen~
te en el cierre de lz valvula (TLIFT), al efectuar dicho cambio.

ANALISIS DEL CONT40L INCLUYENDO LA DINAMICA DE LAS BARRAS ZONALES.

La figurs 6 muestra el diegrama simplificado del sistema
de control de reactividad nor zonas liquidas,

En otros eisayos (DM AMICA DEL SISTEMA DE CONTROL DE ZONAS
LIJUIDAS - Informe técnico Ing. CASTA 0) se han observado los efec~
tos que un desbalance en la presidn de helio en el "Balance Header"
produce sobre el caudal, de salida de agua.

En nuestro caso se desea ensayar, que efectos produce en el
lazo de control de reactividad un desaguste en el sistema de control
de presidn, suponiendo primero una evolucidn entre el 1% y el 100%
de la Potencia Nominal; y luego para.el caso de funcionamiento del

compresor de helio en un nivel estacionario del 60% de la Potencia
= Om.ln&l .



El estudio se ha realizado, primero con los pardmetros de
control de la pres1on del "Balaace Header" y luego iniciales con
los pardmetros optimizados segin se describen en el informe antes
men01onado. :

En las figuras 7, 8 y 9 puede observarse que la inclusidn
de la dindmica de las barras zonales practicamente no influye en el
lazo de control de reactividad.,

En la figura 10, puede observarse que, si bien el compor-
tamiento de la variacidn de la presidn resulta mds satisfactorio
para los parametros optimizados, no afecta sensiblemente el compor-
tamiento del lazo de control de reactividad.

En la figura 1l observamos el caudal de agua de entrada en
las barras zonales; mientras que en la figura 12 tenemos el caudal
de salida, el cual se wmantiene bastante constante,

Recordamos que en el lazo de control de reactividad dicho
caudal se suponia constante.

En lo referente al ciclo del compresor, en las figuras 13,
14 y 15 se puede observar gue el sistema res.onde correctamente,
manteniendo constaante el nivel, debido a gue el caudal de entrada
sigue en todo momento al caudal de salida.
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SISTEMA DE CONTRCL DI JOVAS LICUIDAS
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